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Fraunhofer auf der Hannover Messe Preview 2024

Universell einsetzbar: Flexible Priifstation mit Cobot

Die manuelle Qualitatspriifung von Komponenten oder Produkten in der In-
dustrie ist anstrengend fiir die Mitarbeitenden und dariiber hinaus fehleranfal-
lig. Das Fraunhofer-Institut fiir Entwurfstechnik Mechatronik IEM stellt hierfiir
eine universell einsetzbare Losung vor. Gemeinsam mit dem Geldautomaten-
hersteller Diebold Nixdorf und dem Softwarespezialisten Verlinked entstand im
it's OWL-Projekt CogeP eine Kombination aus kollaborativem Roboter (Cobot),
Kl-basierter Bildauswertung und loT-Plattform. Das System nimmt den Mitarbei-
tenden die Sichtpriifung ab und lasst sich in beliebige Priifszenarien integrieren.
Einen Demonstrator prasentieren die Fraunhofer-Forschenden auf der Hannover
Messe Preview am 21. Februar 2024.

Kollaborative Roboter (Cobots) gelten als Schlisseltechnologie der Industrie. Die zu-
meist mit KI und Sensortechnik ausgestatteten Roboter arbeiten in der Produktionshalle
mit Menschen zusammen und erlauben flexible und intelligente Automatisierungskon-
zepte. In Zeiten von LosgroBe 1, fragilen Lieferketten und immer neuen Regularien ist
das ein enormer Wettbewerbsvorteil. Eine besonders flexibel einsetzbare Cobot-Losung
prasentiert das Fraunhofer IEM auf der Hannover Messe 2024. Gemeinsam mit Diebold
Nixdorf und Verlinked haben die Fraunhofer-Forschenden im it's OWL-Projekt CogeP
(Cobot-gestitzte Prifplatze fur intelligente technische Systeme) einen Priifroboter ent-
wickelt: Mitarbeitende kontrollieren mithilfe des Roboters schnell und fehlerfrei die
Qualitat der Bedienfelder von Geldautomaten — und risten ihn mihelos auf immer
neue Prifaufgaben um.

Kl-gestiitzte Qualitatsprifung

Um die Bedienfelder zu prifen, fihrt der sensorgestiitzte Roboterarm eine Kamera aus
mehreren Blickwinkeln Uber die zu analysierenden Komponenten, Werksttcke oder
Produkte. Die Kl-gestlitzte Bildauswertung analysiert die Qualitat, dann fihrt der Robo-
ter die Kamera Uber das nachste Produkt. Entdeckt die Analysesoftware Mangel — etwa
eine unvollstandig eingedrehte Schraube oder eine instabile Steckverbindung —, be-
nachrichtigt das System die zustandigen Mitarbeitenden, die den Fehler schnell und
zielgerichtet korrigieren kénnen. Neben der Produktivitat in der Fertigung profitieren
auch die Mitarbeitenden von der Cobot-Losung. Dr.-Ing. Eugen Djakow, Gruppenleiter
Automatisierungs- und Produktionstechnik am Fraunhofer IEM, sagt: »Die manuelle
Sichtprifung in der Fertigung ist fir die Mitarbeiterinnen oder Mitarbeiter eine eint6-
nige, anstrengende und auBerdem fehleranfallige Aufgabe. Der Prifroboter erledigt
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solche Aufgaben schnell und zuverlassig. So wird auch die Arbeit der Menschen in der
Fertigung interessanter und weniger monoton. «

loT-Plattform ermdglicht vielfdltige Priifszenarien

Ein Highlight der Losung ist die Kombination des Prifroboters mit einer loT-Plattform.
Sie fungiert als eine Echtzeit-Datenzentrale, vergibt die Prifaufgaben, speichert deren
Ergebnisse und sammelt die Daten roboter- und auftragsibergreifend. Damit lassen
sich die Prifprozesse weiter optimieren. Die gesammelten Daten kdnnen auch genutzt
werden, um die Prifung fir eine neue Produktversion ohne Programmieraufwand an-
zupassen. FUr neue Varianten eines Produkts muss die Prifung nur leicht aktualisiert
werden. »Cobot-gestutzte Prifplatze konnen alle Test- und Betriebsdaten in der zent-
ralen loT-Plattform sammeln und in Echtzeit wieder abrufen. Damit kénnen Unterneh-
men ihre Prifroutinen ohne teure Umbauten oder Investitionen an neue Anforderun-
gen umkonfigurieren. Das System dient so als universell einsetzbares Instrument fur be-
liebige Priifszenarien«, erganzt Djakow.

Vorteile fiir KMU: Cobot-Arbeitsplatze flexibel in die Fertigung integrieren

Die vorgestellte Cobot-Lésung eignet sich nicht nur fir Prifprozesse, sondern auch fir
Montage, Kommissionierung und allgemeine Werksunterstiitzung. Mit seiner langjahri-
gen Erfahrung in der industriellen Prozesstechnik und Expertise in Bereichen wie Ma-
chine Learning zur automatisierten Musteranalyse unterstiitzt das Fraunhofer IEM auch
KMU dabei, Cobot-Arbeitsplatze kostenglinstig und aufwandsarm in bestehende Ferti-
gungsprozesse zu integrieren. So konnen auch kleinere und mittlere Unternehmen ihre
Produktion kurzfristig andern oder an kleine Stiickzahlen bis hin zur Fertigung von Ein-
zelstlicken anpassen.

Die Zusammenarbeit von Fraunhofer [EM, Diebold Nixdorf und Verlinked wurde im Pro-
jekt »Cobot-gestitzte Prifplatze fir Intelligente Technische Systeme« (CogeP) des Spit-
zenclusters it's OWL gefordert. Auf der Hannover Messe Preview am 21. Februar 2024

zeigt das Fraunhofer-Team die Cobot-gestitzte Bedienfeldpriifung bei Diebold Nixdorf
anhand eines Demonstrators (Halle 2, Stand 24).
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Mitarbeitenden in der
Fertigung die anstrengende
und fehleranfallige manuelle
Sichtpriifung ab.
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Abb. 2 Die Kl-gestiitzte
Bildauswertung ist direkt im
Kameramodul des
Roboterarms integriert.
Wenn die Analysesoftware
Mangel entdeckt,
benachrichtigt das System
die Mitarbeitenden, die den
Fehler beheben kénnen.
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Die Fraunhofer-Gesellschaft mit Sitz in Deutschland ist die weltweit fihrende Organisation flir anwendungsorientierte Forschung. Mit ihrer
Fokussierung auf zukunftsrelevante Schlisseltechnologien sowie auf die Verwertung der Ergebnisse in Wirtschaft und Industrie spielt sie eine
zentrale Rolle im Innovationsprozess. Als Wegweiser und Impulsgeber fir innovative Entwicklungen und wissenschaftliche Exzellenz wirkt sie mit
an der Gestaltung unserer Gesellschaft und unserer Zukunft. Die 1949 gegriindete Organisation betreibt in Deutschland derzeit 76 Institute und
Forschungseinrichtungen. Etwa 30 800 Mitarbeitende, Uberwiegend mit natur- oder ingenieurwissenschaftlicher Ausbildung, erarbeiten das
jahrliche Forschungsvolumen von rund 3,0 Mrd. €. Davon fallen 2,6 Mrd € auf den Bereich Vertragsforschung.



